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1. ROBOTICA 

Principali settori di applicazioni possibili (si veda ISO 9946-91): 
– saldatura (a punti, continua, laser), 
– smerigliatura, 
– lavorazioni di finitura (verniciatura, smaltatura ecc.) 
– manipolazione, montaggio 
– ispezione (p.es. di circuiti stampati) 

Il robot dispone di 3 assi principali di movimento, che consentono al braccio operatività 
nello spazio 3-D di lavoro. Possibili coordinate connesse con i 3 assi principali: cartesiane, 
cilindriche, sferiche polari. 
 

 
 
Il modulo software i-ai_rob  fa riferimento alla precedente figura: per ciascuno dei 4 diversi 
valori della massa manipolata (kg) fornisce lo spazio di lavoro in termini di intervalli 
ammissibili indicativi per le due coordinate Ly e Lz. 
 
L’interfaccia meccanica è regolata dallo standard ISO 9409-1 e successivi, e la “sicurezza” 
dallo standard ISO 10218-92. 
 

 

Il modulo software presentato qui consente rapide v alutazioni numeriche 
all’operatore tecnico al robot, con un compatto str umento portatile come la TI-89. 
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L’attivo commerciale del settore è previsto in crescita del 7.6% (centro studi UCIMU): 
 

2005  2006 

 Mln 
di euro 

Var 
% 

  Mln 
di euro 

Var 
% 

Produzione  4,309 4,3  Produzione  4,250 4,9 

Esportazioni 2,368 14,0  Esportazioni 2,565 8,3 

Consegne sul 
mercato interno 1,941 -5,5 

 Consegne sul mercato 
interno 1,955 0,7 

Saldo  
commerciale 

1,199 14,8 
 Saldo  

commerciale 
1,290 7,6 

 
“Robosapien”. 
Il giocattolo tecnologico è in grande crescita, sempre più elettronico e miniaturizzato. 
Robosapien è un robot hi-tech della Giochi Preziosi. Alto 42 centimetri, è gestibile a 
distanza con un telecomando a 21 pulsanti che consente 67 funzioni di movimento.  
Il progettista di Robosapien è Mark Tilden, un fisico che ha lavorato per NASA, Darpa e il 
Los Alamos National Laboratory. Tilden ha impiegato 15 anni per realizzare il robot. 
Un programma  consente al robot di compiere fino a 14 comandi in modo totalmente 
automatico: salire le scale, afferrare oggetti e lanciarli, reagire a stimoli tattili, fermarsi 
davanti a oggetti prima dell’impatto. 
Le funzioni di Robosapien comprendono attività come calcio, danza e arti marziali. Il 
giocattolo ha sette motori che garantiscono movimenti fluidi e gli consentono di obbedire a 
comandi vocali. 
 

 
 

QUIZ 
L’equazione 03x8x5.0 2 =-+  è: logaritmica? Esponenziale? Irrazionale? Frazionale? 
Intera? 
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Il robot umanoide “ASIMO” della Honda Motor Company (foto di fonte Honda) risponde a 
informazioni visuali compreso gesti e postura del gestore. 
Distingue tra distanza e direzione, riconosce un volto da un set memorizzato, interpreta il 
gesto di una mano. 
 
 

2. LASER PER APPLICAZIONI INDUSTRIALI 
  (teoria e software in preparazione) 

 
 


